
PROJEKT
NIKATRON, s.r.o. -
Aplikace 3 -
Multiúčelový
autonomní
quadrupedální robot
je spolufinancován Evropskou unií.

Projekt se věnuje vývoji plně autonomního čtyřnohého robota,
který se bude schopen pohybovat v neznámém a otevřeném
prostředí a plnit specifické úkoly s vysokou mírou flexibility vč.
možnosti zasílat upozornění v případě překročení sledovaného
parametru.

Více projektů podpořených Evropskou unií na www.mapaprojektu.cz
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