PROJEKT

NIKATRON, s.r.o. -
Aplikace 3 -
Multiucelovy
autonomni
quadrupedalni robot

je spolufinancovan Evropskou unii.

Projekt se venuje vyvoji plné autonomniho ¢tyrnohého robota,
ktery se bude schopen pohybovat v neznamém a otevfeném
prostredi a plnit specifické Ukoly s vysokou mirou flexibility vc.
moznosti zasilat upozornéni v pripadé prekroceni sledovaného
parametru.
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